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Kapitel 1.: Systembeschreibung

1. Systembeschreibung

1.1 Anwendungsgebiete

Das Commutec PMX ist eine mikroprozessorgesteuerte Auswertelogik fur die
Signalverarbeitung bei einer kontinuierlichen Druckmessung von Fllissigkeiten

oder Gasen.

Die Hauptanwendungsgebiete sind:

¢ ProzeBdruckmessung

* elektrische Differenzdruckmessung, z.B. Filteriberwachung oder
Pumpensteuerung

» direkte Steuerung oder Zweipunktregelung von Druck Uber die
eingebauten Grenzkontakte, z.B. in Druckluftversorgungsnetzen

* Druckkompensation bei Druckluftmessungen (Gas oder Dampf) fur
exakte Verbrauchsmessungen.

1.2 Geratevarianten

Die Gerate lassen sich folgendermaBen einteilen:

* Ein-und Zweikanalgerate

* Geréate mit Bedienpanel und Display
e Gerate fur externe Bedienung und Anzeige.

Die Grundbezeichnungen sind wie folgt:

Geréatetyp Ein-Kanal Zweikanal
LCD-Display+ Bediene- PMX 671 Z PMX 672 Z
lemente

externer Betrieb PMX 676 Z PMX 677 Z

1.3 Signalausgange

Pro Kanal ist das Commutec PMX Gerét mit folgenden Signalausgéngen aus-

gerustet:

e Ein Stromausgang 0 ... 20 mA/4 ... 20 mA.
e Ein Spannungsausgang 0 ... 10V/2 ... 10 V.
* Ein Relaisausgang (beim PMX 671 Z bzw. 676 Z: 2 Relais).

e Ein Stérungsrelaisausgang.

Tabelle 1.1
Gerdétevarianten
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1.4 MeBlinie

Die gesamte Mef3linie kann aus folgenden Systembausteinen (Abb.1.1 ... 1.3)
bestehen:

MeBwertaufnehmer:

e Cerabar PMC Drucktransmitter zur Druckmessung und
PFM-Signaltbertragung.

Signallbertragung:

» Die storsichere Ubertragung des MeBwertes vom Cerabar zum
Commutec PMX erfolgt mit einem zur Druck&nderung
proportionalen, pulsfrequenzmoduliertem Signal (PMF).

Auswertelogik:
* Auswertegerat Commutec PMX.
Schnittstelle:

* Die Kommunikation mit einer Zentralsteuerung ist mit der
gemeinsamen Schnittstellenkarte ZA 670 (RS 232 C) und dem
Rackbus méglich (Fig.1.2).

Zentralsteuerung:
e PLS, PC, SPS als Gbergeordnete Automatisierungssysteme.
Extern-oder Fernbedienung:

¢ Dialogmdéglichkeit mit dem Handbediengerat Commulog VU 160/
260 Z fur den direkten Datenaustausch zum Commutec PMX.

Abb. 1.1
Insellésung mit PMX 672Z und
0/4...20 mA, 0/2...10V
2 Cerabars St 6r_m elde—
relais Grenzwerte

Kanal 2

Kanal 1

Cerabar 1 Cerabar 2
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Kapitel 1.: Systembeschreibung

T 0/4...20 mA, 0/2..10 V

min./max.
Computer— PLC
Rackbus gteﬂace ZA 670 PCS

W\ l

. ot
e @
moy
o
i
——

9+ [[le g+ 0+ oo
-0- O-0- o

- t
w RS 232C
"

T
0
]

Kanal 1 Kanal 2
Differenzdruck Druck
pi - p2 p1 oder p2

p1

BA0O4|

Abb. 1.2

Jeder Commutec PMX ist mit dem
Rackbus ausgestattet. Die
gemeinsame Schnittstellenkarte ZA
670 koppelt die Me3umformer an
libergeordnete
Automatierungssysteme

Abb. 1.3

Commutec-Anwendung bei einer
Pumpeniberwachung. Das
Zweikanalgerédt PMX 672 Z
verwirklicht eine umfassende
Systemiberwachung
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1.5 Funktion

Die eigensicheren Eingange des Commutec PMX sind durch DC/DC-Wandler
von der Ubrigen Schaltung galvanisch getrennt.

Das Commutec PMX versorgt den Drucktransmitter Cerabar Uber eine Zweia-
dertleitung mit Gleichstrom und empfangt von dort eine druckproportionale
Frequenz. Dem Versorgungsstrom werden dabei vom Cerabar Stromimpulse
mit einer Impulsbreite von 100 s und einer Stromstarke von 5 mA Uberlagert.

Das Commutec formt diese Pulsfrequenz in eine druckproportionale Aus-
gangsgleichspannung von wahlweise 0...10 V / 2...10 V oder in einen druck-
proportionalen Gleichstrom von O...20 mA / 4...20 mA (wahlweise) um.

Fig. 1.4
Funktionsprinzip des
Auswertegerédtes Commutec PMX

Cerabar Kalibrierung
p analog
Frequenz Af Druck
—_—> —_—> —» Analogausgang
fo f digital
fo = Nullfrequenz ‘ ‘
i unterer oberer
Af= Steilheit Grenzwert Grenzwert BAGO4ET3

1.6 Erganzende Dokumentation

O Bedienungsanleitung Cerabar.
O Bedienungsanleitung Commulog VU 160 bzw. VU 260 Z.
O Bedienungsanleitung ZA 670 Computer-Schnittstelle.
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2. Installation

2.1 Einbau

Die Racksyst-Steckkarte muB auBBerhalb des explosionsgeféhrdeten Bereichs
in einem Baugruppentréger oder ein Schutzgehause montiert werden.

Endress+Hauser bietet dazu an:

¢ einen 19" breiten Baugruppentrager fur Wartenmontage, in welchem

12 Commutec PMX nebeneinander Platz finden
* ein halbes, 19" breites Feldgehause mit Schutzart IP 65

* Monorack-Gehéause (7 TE) fur Einzel- oder Reihenmontage im

Schaltschrank.

Die wichtigsten physikalischen Daten sind Tabelle 2.1 und Abb.2.1 zu ent-

nehmen.
Merkmal Bemerkungen
Abmessungen siehe Fig.2.1
Bauform Racksyst-Steckkarte gemaB DIN 41494 (Europakarten-
Format)
Werkstoffe Frontplatrte aus Kunststoff
Schutzart Frontplatte IP 20
(DIN 40050) Steckkarte IP 00
Gewicht 0,3 kg
Temperatur Betriebstemperatur: O°C bis +70°C
bereiche Lagertemperatur: -20°C bis +85°C
7TE
2,5 35,53
— 7,45
L
i o+ |
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415 0-2D-097

Tabelle 2.1:
Ausflihrung des Commutec PMX

Fig.2.1
Abmessungen des Commutec PMX




Kapitel 2: Installation

Abb. 2.2

Anschlu3belegung der Federleiste..

2.2 Elektrische Anschliisse
Der elektrische AnschluB erfolgt Gber eine Messerleiste nach
DIN 41612, Bauform F.
e Klemmen z 30, b 14 und d 14 sind intern miteinander verbunden.

* Die Eingange d 2, d 4 und z 2, z 4 sind galvanisch von der Ubrigen
Schaltung getrennt.

* Bei Benutzung beider Stromausgange mussen zwei getrennte
Minusleisten (d 14) verwendet werden.

Die AnschluBbelegung wird aus Fig 2.2 entnommen, die elektrischen Daten aus
Tabelle 2.2

2.2.1 Spannungsversorgung
AnschluB an Gleichspannung 20 ... 30 V.

e Der Schaltungsnull des Gerates (0) ist mit dem Minuspol der
Versorgungsspannung verbunden.

Fur weitere Details siehe Tabelle 2.2.

C’\o/ln)zmuteg .
P 671 Z/676 .
PMX 672 2;577 z nicht-Ex I Ex-Bereich
d2 >—+ + Cerabar mit
dbz 4 > - - PFM-Signal | Kanal (D
L - 2 —+ [1]+ Cerabar mit
0 }Emgange 24 > - >]. PFM-Signal Kanal (2

® o b~ N

d10>—+
b10y— 1 % ZA670 Ferndialog
10 L [ |<=> Rackbus  gyrom @ g]? I 0/4...20 mA Druck
> ru

12 +[|+[|+[| 2 Kanéle'

ot fen] | ZE
14 | || 2vestnee swom @ 4145 | K Of4-20mA| | oder
sy et = N CEREI MR-

K 0/2..10V
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20 [| ga} Grenzwert ; K f
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I U e 120 ] @_H Grené)wen
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30| ':I]l} Spannungs- : 228
Versorgung 230 Gleichstrom-
s2| [+ [ d32 20V..30V Versorgung
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2.2.2 AnschluB3 des Cerabar

Als Verbindungsleitung kann ein normales 2-adriges Installationskabel oder
Mehraderkabel verwendet werden. Leitungswiderstand: max. 25 Ohm pro
Ader.

e WerksméaBig ist das Commutec PMX 672 Z / PMX 677 Z fur
Zweikanal-Betrieb eingestellt. Wird nur ein MeBumformer
angeschlossen, geht das Gerat auf Stérung bis das Gerat fur
Einkanalbetrieb programmiert wird (Kapitel 4).

2.2.3 AnschluB externer Anzeigeinstrumente, Regler usw.

Das Commutec 671/672 besitzt zwei, das 672/677 vier Analogausgange. Alle
Gerate kdnnen zwei Relais ansteuern.

* An die Spannungsausgange 1 und 2 kénnen beliebig viele MeB-
und Regelgeréte parallel angeschlossen werden, wenn die
Potentiale alle auf den Minuspol der 24 V-Versorgung bezogen sind
(RL> 10 kKOhm).

* An die Stromausgénge kann jeweils nur ein potentialbehaftetes
Gerat angeschlossen werden.

e FUr potentialfreie Geréate gilt keine Einschrankung auBer der
maximalen oder minimalen Blrde.

Tabelle 2.2
Element Daten Bemerkungen Elektrische Daten
Steck- Messerleiste: nach Codierstifte in der Federleiste
verbindung DIN 41612,Teil3 671 2/676 Z auf Platz 1 und 26
Bauform F (28-polig) 672 2/677 Z auf Platz 1 und 27
Versorgung Gleichspannung: Zuldssige Restwelligkeit:
24V (20 V...30 V) 2V (Uss innerhalb der Toleranz)
Versorgungsgleichstrom: Feinsicherung eingebaut
ca. 90 mA, max 125 mA
Signal- Alle Drucktransmitter Cerabar | Verbindungsleitung zu den
eingange PMC mit PMF-Signal sind an MeBaufnehmern: zweiadrig,
den galvanisch getrennten bis 25 Ohm, pro Ader
Eingang anschlieBbar
Stromausgang | 0...20 mA, umschaltbar auf RL max. 500 Ohm
4..20 mA
Spannungsausg 0...10 V, umschaltbar auf RL min. 10 kOhm
ang 2.10V
Grenzwerte 2 unabhé&ngige Relais mit je Ruhestrom-
einem Umschaltkontak. Sicherheitsschaltung: Minimum
Schaltpunkte und oder Maximum umschaltbar
Schalthysterese beliebig
einstellbar
Schaltleistung: | max. 2,5 A max. 250 V max. 100 V Gleichspannung,

Wechselspannung max. 300 max. 90 VA
VAbeicos¢d =0,7

Stoérungs- ein Relais mit potentialfreiem FUr Schaltleistung, siehe oben
Warnmeldung | Umschaltkontakt
Rackbus Datenrate 19.200 bit/s 2-Draht, bidirektional
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3.

Bedien- und Anzeigeelemente

Abb. 3.1, 3.2 und 3.3 zeigen die LCD-Anzeige und Bedienelemente der
Commutec-Gerate PMX 672 Z und 677 Z.

Die Gerate PMX 671 Z und 676 Z sind identisch, haben jedoch
keinen zweiten Stromausgang.

Die Gerate PMX 671 Z und 672 Z erlauben die Anzeige von
MeBwerten und die Bedienung des Gerétes Uber dem Anzeigefeld
und dem Bedienfeld.

Alle Gerate kénnen mittels dem Commulog VU 170 oder Uber die
ZA 670 Schnittstelle bedient und programmiert werden.

Die Gerate verfugen Uber eine klare und tbersichtliche Aufteilung der Front-
platte; siehe Abb. 3.2 und 3.3.

Anzeigefeld: mit den V- und H- Tasten zur Wahl des gewUnschten
Matrixfeldes.

Grenzkontaktanzeigen: zeigen den Status der Grenzkontakte.
Bedienfeld: mit Tasten zur Veranderung und Ubernahme von Daten.

Commulog-AnschluBbuchsen: fur externe Bedienung der
Parametermatrix mit Commutec VU 160/260 Z.

Test- und Servicefeld mit Stérungs-LED und Buchsen flr
Analogausgangsstrom.
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3.1 Bedienung des Gerates (PMX 671 Z / 672 Z)

Die Parameter "Anzeige- und EingabegroBe" werden durch zwei Kennzahlen
Uber die Tasten V und H angewahlt. Sie sind in einer Matrix angeordnet .

¢ Mit Hilfe der Tasten V (vertikal) und H (horizontal) kann jede Position
direkt angewahlt werden.

¢ Das Betétigen der Tasten erhéht den Anzeigewert V bzw. H jeweils
um den Wert 1.

* Nach Erreichen der Ziffer 9 springt die Anzeige auf 0 zurtck. Die
Koordinaten der jeweils angewéahlten Position kénnen im
Anzeigefeld oben rechts abgelesen werden.

* Durch gleichzeitiges Drucken der Tasten V und H wird die
Grundposition VOHO gewahlt. Gleichzeitig erscheint der MeBwert,
der den Ausgangsstrom des ersten MeBkanals bestimmt, in der
Anzeige.

3.1.1 LCD- Anzeige und Balkenanzeige

Im linken Anzeigefeld erscheint der zu dem jeweiligen Parameter gehdrende
Zahlenwert.

* Darunter kann einer Balkenanzeige der Pegel des Analogausgangs
abgelesen werden. Bei V0...V3 und V8...V9 ist die Balkenanzeige
Kanal 1, bei V4...V7 Kanal 2 zugeordnet.

Abb 3.1

Die Parameter "Anzeige- und
Eingabegréfe"” werden durch zwei
Kennzahlen (iber die Tasten V und
H angewéhlt. Sie sind in einer
Matrix angeordnet

Wert im Feld Matrixfeld—Anzeige
z.B. Druck VH g
Kanal 1

........ LCD-Balken von
Analogausgang 1

gesteuert

PMX 672 Z/IPMX 677 Z HO H1 H2 H3 H4

Vo MeBwert
Druck

mitgelieferte
Matrixkarte

\al

BAOO4E15
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Abb. 3.2
Bedienfeld
Commutec PMX 672 Z/671 Z

PMX 672 Z
/SN
. - VH Anzeige des
LCD-Anzeige —}— B B E B 00 | Matrixfeldes
— LCD-Balken
0 q00| 10-teilig
@V @H
riine LED = 73(.:1 | rote LED =
elais angezogen [ ] Relais abgefallen
o+t @—~
grine LED= | .©5 ®E Buchsen fii
i uchsen fiir
Femndialog 1 &/ | Gommulog VU 160/260 Z
N
rote LED = e ont_m ont_ﬂ
Stérung —
— Buchsen fiir Stromausgang
I Kanal 2 (nur 672)
— Buschsen fiir Stromausgang
Kanal 1
Abb 3.3
Frontplatte
Commutec PMX 677 Z2/676 Z @
-
PMX 677 Z
/S N\
griine LED = 77(0:1 | rote LED =
Relais angezogen | @ ®2 | Relais abgefallen
griine LED = 1l e.0 Buchsen fil
Fernbedienun | Bucnsen fur
lenung 1 o/ Commulog VU 160/260 Z
rote LED =
Stérung A

Buchsen fiir Stromausgang
Kanal 2 (nur 677)

— Buchsen fir Stromausgang
Kanal 1

BAO04EQ4
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3.1.2 Parametereingabe

Durch die Tasten im Bedienfeld kénnen die zu den verschiedenen Parameter
gehorigen Zahlenwerte eingegeben oder verandert werden. Nichtblinkende
Ziffern stehen fur reine Anzeigewerte oder verriegelte Eingabefelder.

Taste "0 "

Die Ziffer in der Anzeige, die verandert werden kann, ist durch
Blinken markiert. Mit der Taste "0 " wird diese Markierung
weitergeschoben. Diese Position wandert von links nach rechts.
Vom rechten Anschlag springt sie dann wieder zum linken Anschlag.

Kommastelle

Die bei der Eingabe vorgegebene Kommastelle muf3 in wenigen
Fallen angepaBt werden. Hierzu Taste "0 " betatigen und in
gedrucktem Zustand belassen. Durch kurzes Antippen der "+" Taste
kann das Komma jeweils um eine Stelle nach rechts verschoben

werden.

Taste "+"
erhdht die durch Blinken markierte Ziffer um 1.

"on

Taste -
vermindert die durch Blinken markierte Ziffer um 1.

Negative Zahlen

Far negative Zahlen verkleinern Sie die erste Stelle einer Zahl von
links so lange, bis davor ein Minus-Zeichen und der gewlnschte
Zahlenwert angezeigt wird.

Taste 'E"

Bei Betétigung dieser Taste wird der angezeigte Wert Gbernommen.
Wichtig: Erst ab diesem Zeitpunkt arbeitet das Gerat mit dem neuen
Wert.

Eine Veranderung kann bei Eingabefeldern nur erfolgen, solange die komplette
Matrix nicht verriegelt ist (siehe Abschnitt 4.6).

Tastenfunktionen

11
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3.2 Anzeigeelemente und externe Anschliisse

Die Gerate PMX 6712 /672 Z /676 Z /677 Z haben die folgenden Bediene-
lemente gemeinsam.

3.2.1 AnschluBBbuchsen Commulog VU 160/260 Z

Im Bedienfeld befinden sich zwei Buchsen, die flir den Anschlu3 des Hand-
bediengerates Commulog VU 160/260 Z vorgesehen sind.

e Das Commulog erlaubt die externe Bedienung und Anzeige aller
Commutec Gerate. Eine zwischen Commulog und MeBgerat
laufende

* Datenubertragung wird durch die grine Ferndialog-LED angezeigt.
Weitere Einzelheiten siehe Anhang Commulog VU 160/260 Z sowie
Abschnitt 7.

3.2.2 Status der Grenzkontakte

Pro Grenzkontakt sind je zwei LED-Anzeigen vorhanden.
e Grune LED: Ruhekontakt geschlossen, Relais abgefallen.
* Rote LED: Ruhekontakt gedffnet, Relais angezogen

3.2.3 Test- und Servicefeld
Im Storfall leuchtet links unten eine rote LED auf:
e Das Stérungsrelais fallt ab.
* Im Matrixfeld VOHO erscheint eine Fehlermeldung.

* Nach Beheben des Fehlers wird die Meldung in VOH1 so lang
gespeichert bis sie mit der Taste "E" quittiert oder durch eine
weiteren Fehlermeldung Uberschrieben wird.

¢ Die beiden Testbuchsen dienen zur unterbrechungsfreien Messung
des Ausgangsstromes des jeweiligen MeBkanales.

12
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4. Grundeinstellung

In diesem Kapitel wird beschrieben:
¢ die Auswahl der Betriebsart
e die Anpassung des Cerabar an das Commutec PMX
e die MeBwertanzeige

Die Einstellung der Stromausgénge und ”Grenzkontakte ist dem Kapitel 5 bzw.
6 zu entnehmen. Tabelle 4.1 gibt einen Uberblick der Einstellméglichkeiten .

Je nach Geréatetyp, kénnen die Auswertegerate-Commutec Uber das eigene
Bedienfeld, das Commulog VU 160/260 Z oder extern Uber Schnittstelle ZA 670
parametriert werden.

* Die Parameter "Anzeige- und EingabegrtBe" werden durch zwei
Kennzahlen Uber die Tasten V und H angewahit. Sie sind in einer
Matrix angeordnet (die Matrixkarte ist auf die Steckkarte geklemmt).

* Notieren Sie lhre Eingaben in der Tabelle in Abschnitt 8.4.

4.1 Einstellparameter

Global Bedeutung Defaultwert
VOH5 Rucksetzung des Gerates auf Defaultwerte -
V8HO0 Auswahl Betriebsart 672 2/ 677 Z 0
0 = Zwei-Kanal
1 = MeBkanal
2 = MeBkanal
3 = Differenzdruck
6/7 = Simulationsmodus (Kapitel 8)
V8H2 Auswahl Druckanzeige in MeBkanal 2 bei 2
Differenzdruckmessung
1= Druck 1
2 = Druck 2
V8H9 Verriegelung der Matrix -
MeRkanal 1 MeRkanal 2 Bedeutung Defaultwert
V1H4 V1H9 Umschaltung bei Relais auf 1/2
MeBkanal 1/2
1 = MeBkanal 1
2 = MeBkanal 2
VOH1 V4H1 Eingabe Cerabar-Nullfrequenz | 200.0
VOH2 V4H2 Eingabe Cerabar-Steilheit 50.0
V3HO V7HO Eingabe Einheitsfaktor 1
VOHO V4HO Anzeige ProzeBdruck -
VOH8 V4H8 Anzeige aktuelle MeBfrequenz | -
VOH9 V4H9 Anzeige Originaldruck -

Tabelle 4.1 :
Grundeinstellung des Commutec
PMX: Globalparameter

Tabelle 4.2 :
Grundeinstellung des Commutec
PMX: kanalspezifische Parameter

13



Kapitel 4: Grundeinstellung

Vorgang:
Geréte-Reset

Vorgang:
Wahl der Betriebsart

4.2 Gerate-Reset

Um von einem definierten Zustand ausgehen zu kdnnen, empfehlen wir Ihnen
ein Gerate-Reset vorzunehmen bevor Sie den Commutec einstellen. Die De-
fault-Werte sind am SchluB der Betriebsanleitung zu finden.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 VIH5 z.B. 671 Typnummer des Commutec
2 - "E" Bestétigt Eingabe

4.2.1 Austausch des Cerabar

Ein Gerate-Reset sollte nicht vorgenommen werden
* bei einem Betriebsartwechsel des Commutec
* beim Austausch des Cerabar.

In diesem Fall genlgt es, die Kennwerte vom Cerabar neu einzugeben. Alle
anderen Einstellungen werden beibehalten.

4.3 Wahl der Betriebsart bei PMX 672 Z und 677 Z

Bei einem Commutec PMX 672 Z und 677 Z besteht die Méglichkeit, folgende
Betriebsarten einzustellen:

e 0= Zweikanalbetrieb (2 Cerabar)
e 1= nurMeBkanal 1 (1 Cerabar)
e 2= nurMeBkanal 2 (1 Cerabar)

e 3= Differenzdruckmessung (2 Cerabar)
Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 V8HO zB.3 Anwahl Differenzdruckmessung
2 - "E" Bestétigt Eingabe
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4.3.1 Zweikanalbetrieb (Betriebsart 0)
Werkseitig ist das Gerét auf Zweikanalbetrieb eingestellt.
¢ Analogausgang 2 ist MeBkanal 2 zugeordnet
* Relais 2 ist MeBkanal 2 zugeordnet
Diese Einstellung kann gemal Abschnitte 4.2.2 und 4.2.3 ge&ndert werden.

4.3.2 Druckmessung nur MefBkanal 1 (Betriebsart 1)

Da das Commutec PMX 672 Z / 677 Z Uber 2 MeBkanale verfugt, muB bei der
Messung nur Uber Kanal 1 ein Betriebsartenwechsel vorgenommen werden.
Relais 2 kann auf MeBkanal 1 umgeschaltet werden.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung

1 V8HO 1 Auswahl Betriebsart 1

2 - =y Bestatigt Eingabe

3 V1H9 1 Umschaltung Relais 2 auf MeBkanal 1
4 - =y Bestatigt Eingabe

4.3.3 Druckmessung nur MefBkanal 2 (Betriebsart 2)

Die Einstellung der Betriebsart 2 erfolgt analog der Betriebsarteinstellung in
Abschnitt4.2.1. In diesem Fall kann Relais 1 auf MeBkanal 2 umgeschaltet wer-
den.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 ViH4 2 Umschaltung Relais 1 auf MeBkanal 2
2 - =y Bestatigt Eingabe

4.3.4 Differenzdruckmessung (Betriebsart 3)

Die Betriebsart 3 ermdéglicht die Differenzdruckmessung, z.B. die Messung des
Druckunterschiedes Uber eine Pumpe (Fig.4.1.1). Der MeBwert p1-p2 wird
immer auf den Kanal 1, Anzeige VOHO, gelegt.

e Zusatzlich kann wahlweise der Druck entweder von Cerabar 1 oder
von Cerabar 2, bei Anzeige V4H0,angezeigt werden.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung

1 V8H2 z.B. 1 Druck MeBkanal 1 wird angezeigt
2 - =y Bestatigt Eingabe

3 V4H0 - Druckanzeige

Vorgang:
Druckmessung nur Kanal 1

Vorgang:
Druckmessung nur Kanal 2

Vorgang:
Druckanzeige bei
Differenzdruckmessung
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4.4 Anpassung des Commutec an den Cerabar

Durch Eingabe von zwei Parametern:
* Nullfrequenz (Hz)
¢ Steilheit des Sensors (z.B.Hz/bar)

wird das Commutec an den Cerabar angepalBt. Nach Eingabe dieses Par-
ameters zeigt das Gerat den ProzeBdruck VOHO an (beim 672 Z / 677 Z, zu-
satzlich V4HO0). Die Druckeinheiten entsprechen denen der Steilheit.

Die Parameter, Nullpunkt und Steilheit, sind vom Typenschild des Cerabar zu
entnehmen (siehe Abb 4.2).

Abb. 4.2:
Cerabar-Typenschild

ENDRESS + HAUSER
CERABAR IP 65

PMC 430Z 1M1F1P5D12

—©FP 0..200 MBAR A
P max. 10 BAR
Nullfrequenz = 190 Hz G~ 190Hz 2000 Hz/BAR

Steilheit= 2000 Hz/bar PTB Nr. Ex-89.C.2133
EExib [ICT4 beiTu =70C
Nur zum AnschluB an
eigensicheren Stromkreis

U =192 VI =104MA
Gi =135 NLFi=0

Nr.. H3P 2000
Datum/Prufer:
BAOO4E14
4.4.1 Parametereingabe

Vorgang:
Eingabe der Kalibrierparameter Schritt  Matrix Eingabe  Bedeutung

1 VOH1* z.B. 190 Nullfrequenz Cerabar 1

2 - "E" Bestatigt Eingabe

3 VOoH2* z.B. 2000 Steilheit Cerabar 1

4 - "E" Bestétigt Eingabe

* Fur Cerabar 2 geben Sie die Parameter in VIH1 und V4H2 ein.

* Die Relais kbnnen gemaB Abchnitt 4.2.1 und 4.2.2 umgeschaltet
werden.
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4.4.2 Einheitenfaktor

Der MeBwert in VOHO und V4HO kann durch Eingabe eines Einheitenfaktors in
einer anderen Einheit angezeigt werden. Geben Sie z.B. einen Faktor von 14,5
flr ein in "bar" eingestelltes Gerét ein, so kénnen Sie den Druck in VOHO und
V4HO0 in "psi" ablesen.

* Der Originaldruck ist noch in VOH8 und V4H8 ablesbar.

Vorgang:
Schritt Matrix Eingabe Bedeutung Eingabe eines Einheitenfaktors
1 V3HO* z.B. 14,5  Umstellfaktor bar/psi
2 - =y Bestatigt Eingabe
3 VOHO - Druck wird in neuer Einheit angezeigt

* Fur Cerabar 2 geben Sie die Parameter in V7HO ein.

4.4.3 Zweite Druckanzeige bei Einkanalbetrieb

Wird bei Betriebsart 1 und 2 ( 1 Cerabar angeschlossen) die Nullfrequenz und
Steilheit in beiden Kanalen angegeben (VOH1/H2,V4H1/H2), so wird der Pro-
zeBdruck in beiden Kanéalen angezeigt (VOHO, V4HO).

Durch entsprechende Definition der Analogausgénge kénnen z.B.:
* zwei Teilbereiche
* der Gesamtbereich und der gespreizte Bereich
angesteuert werden.
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Tabelle 4.3:
MeBwertanzeige Druckmessung

Tabelle 4.4:
MeBwertanzeige
Differenzdruckmessung

Vorgang:
Sichern der Eingabe

4.5 MeBwertanzeige Druckmessung

Matrix Bedeutung

VOHO ProzeBdruck MeBkanal 1

VOH7 Aktuelle MeBfrequenz, MeBkanal 1
VOH8 Originaldruck MeBkanal 1

wird kein Einheitsfaktor angegeben, so entspricht dieser Druck
dem ProzeBdruck

V4HO ProzeBdruck MeBkanal 2
VAH7 Aktuelle MeBfrequenz, MeBkanal 2
V4H8 Originaldruck, MeBkanal 2

4.5.1 MeBwertanzeige Differenzdruckmessung

Matrix Bedeutung

VOHO Differenzdruck p1-p2 . Der Differenzdruck wird von der aktuellen
Frequenz, Nullfrequenz und der Kanale 1 und 2 abgeleitet.

VOH7 Aktuelle MeBfrequenz, MeBkanal 1

VOH8 Originaldruck MeBkanal 1

V4H0 ProzeBdruck MeBkanal 1 oder 2

V4H7 Aktuelle MeBfrequenz, MeBkanal 2

V4H8 Originaldruck, MeBkanal 2

4.6 Sichern der Eingabe

Falls die Eingabedaten vor weiterem Zugriff geschutzt werden sollen, soistim
Feld VBH9 eine beliebige Zahl, die jedoch nicht mit 67 beginnen darf, ein-
zugeben.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 V8H9 z.B. 567 Verriegelt die Parametermatrix
2 - "E" Bestatigt Eingabe

* Diese Verriegelung kann durch Eingabe einer dreistelligen Zahl, die
mit 67 beginnt, aufgehoben werden.

* Eine Eingabe Uber das Computerinterface ZA 670 bleibt von der
Verriegelung unberudhrt.
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5. Strom- und Spannungsausgang

Das Gerat bietet pro Kanal 2 separate analoge Ausgange:
* Spannungsausgang 0/2...10V,
e Stromausgang 0/4...20 mA.

Beim Einkanalgerat PMX 671 Z / 676 Z werden die Ausgange
e vom ProzeBdruck (VOHO) gesteuert,

beim Zweikanalgerat PMX 672 Z / 677 Z, je nach Betriebsart,
e vom ProzeBdruck 1 (VOHO) bzw.
*  ProzeBdruck 2 (V4HO0).

Parameter mussen in den Einheiten eingegeben werden, die in diesen Matrix-
feldern angezeigt werden.

5.1 Einstellparameter

Tabelle 5.1 listet die Einstellparameter der Analogausgénge

Ausgang 1 Ausgang 2 Bedeutung Defaultwert

VOH3 V4H3 Auswahl Signalbereich: 0
0= 0..20mA/0..10V
1=4.20mA/2.10V

VOH4 V4H4 Integrationszeit 1
VOH5 V4H5 MeBanfang (Druck) 0.0
VOH6 V4H6 MeBende (Druck) 100.0
VOH7 V4H7 Ausgang bei Stérung

0= -10% (-2mA/-1V)
1= +110% (+22mA /11 V)
2 = letzter MeBwert

Tabelle 5.1:
Einstellparameter fiir Strom- und
Spannungsausgang
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5.2 Parametereingabe
Abb. 5.1 gibt einen Uberblick der Einstellmaglichkeiten.

Abb. 5.1
Einstellparameter fiir Strom- und A
Spannungsausgang S MR 0%
w4 — = — — — — — —
%: |1
% |1
g -+ ———————— bei Stérung hold
<
E 4
§
5
g
VOH5/V4H5
~I-Druckwert VOHE/V4H6
MeBanfang Druckwert
-+ gesteuerter Bersich MeBende
0 P Druck
2" " — ' — — — — — — — — — bei Stérung =10 %
5.2.1 Signalbereich
Die Signalbereiche Strom / Spannung sind "gekoppelt", d.h. der Bereichsan-
fang wird gemeinsam geschaltet. Sie haben folgende Moglichkeiten:
e Einstellung 0 = 0...20mA/0 ... 10 V (Defaultwert)
e Einstellung1= 4..20mA/2..10V
e FUr die Zweikanalgerate PMX 672 Z/677 Z ist jede Kanal separat
einzustellen.
Beispiel: Umschaltung auf 4 .. 20 mA in Kanal 1
Vorgang:
Umschaltung des Signalbereiches Schritt  Matrix Eingabe  Bedeutung
1 VOH3* 1 4.20mA/2.10V
2 - "E" Bestétigt Eingabe

* FUr Ausgang 2 geben Sie die Parameter sinngeméaB bei V4H3 ein.
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5.2.2 Integrationszeit

Die Integrationszeit bewirkt eine Dampfung der Analogausgéange und der An-

zeige.

¢ Bei Druckschwankungen kann durch die Integrationszeit eine ruhige
Anzeige erreicht werden.

* \Werkseitig ist eine Integrationszeit von 1 s eingestellt.
¢ Bei einer Integrationszeit von 0O s ist die Dampung ausgeschaltet.

* Die max. Integrationszeit betragt 100s, wir empfehlen jedoch max.
10s einzustellen.

Beispiel: Umstellung der Integrationszeit.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 VOH4* 10 Integrationszeit = 10 s
2 - =y Bestatigt Eingabe

*Fuar Ausgang 2 geben Sie die Parameter sinngemaR bei V4H4 ein.

5.2.3 MeBbereich

Der gesamte angezeigte MeBbereich des Cerabar steht ab Anfang und Ende
des MeBbereiches zur Verfligung.

* Wir empfehlen jedoch, daB3 bei der Einstellung eines Teilbereiches
dieser nicht weniger als 10 % des gesamten Bereiches betrégt..

* Nach Einstellung des MeBbereiches wird der LCD-Balken
(PMX 671 Z /672 Z) auch angesteuert.

* Sie kdnnen auch den hdheren Wert als Bereichsanfang einstellen.

Beispiel: Einstellung des MeBbereiches 400 - 2000 mbar.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung

1 VOH5* 400 MeBanfang = 400 mbar
2 - "E" Bestétigt Eingabe

3 VOH6* 2000 MeBende = 2000 mbar
4 - "B Bestatigt Eingabe

* Fur Ausgang 2 geben Sie die Parameter sinngemal bei V4H5 und V4H6 ein.

Vorgang:
Einstellung der Integrationszeit

Vorgang:
Einstellung des Mel3bereiches
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Vorgang:
Einstellung der MeBwert bei Stérung

5.2.4 MeBwert bei Stérung

Erkennt die Sicherheitsschaltung des Commutec einen Fehler, so schalten die
Strom- und Spannungsausgénge auf dem gewahlten Zustand:

e Einstellung0 = -10 %, vom MeBbereich
(- 1V oder -2 mA)

e FEinstellung 1 = +110 % vom MeBbereich
(+11V oder +22 mA)

e FEinstellung2 =  letzter MeBwert wird behalten

Beispiel: MeBwert bei Stérung auf + 110.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 VOH7* 1 Bei Stérung auf +110 %
2 - "E" Bestétigt Eingabe

*Fur Ausgang geben Sie die Parameter sinngemal bei V4H7 ein.
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6. Grenzwertkontakte

Jedes Commutec besitzt zwei einstellbare Grenzwertrelais. Die zwei Grenz-

wertrelais kbnnen voneinander unabhangig eingestellt werden.

e Jeder Grenzwert kann im Min.- oder Max.-Sicherheitsmodus

betrieben werden, d.h. beim Erreichen des Grenzwertes fallt das

Relais ab (Zustand wie bei Netzausfall).

* Die Hysterese jedes Grenzwertes ist frei wahlbar, d.h. durch
Vergroéssern der Hysterese lassen sich Zweipunktfunktionen
realisieren.

*  Werksseitig ist das Grenzwertrelais 1 dem Ausgang 1, das
Grenzwertrelais 2 dem Ausgang 2 zugeordnet. (siehe auch
Abschnitt 4.3)

6.1 Einstellparameter

Die Relaisparameter werden in den Matrixfeldern V1HO - V1H4 (Relais 1) und
V1H5 - V1H9 (Relais 2) eingestellt. Tabelle 6.1 listet die Einstellparameter auf.

Relais 1

Relais 2

Bedeutung

Defaultwert

V1HO

V1H5

Schaltpunkt

90,0

V1H1

V1H6

Sicherheit:
0 = Min. (Unterer Grenzwert)
1 = Max. (Oberer Grenzwert)

1

ViH2

V1iH7

Hysterese

V1H3

V1H8

Relais bei Alarm

0= falitab

1 = hangt vom entsprechenden
Analogausgang ab
(VOH7 / V4HT)

V1H4

V1H9

Zuordnung: Relais /
ProzeBdruck

1= Ausgang 1 (Druck 1)
2 = Ausgang 2 (Druck 2)

1/2

Tabelle 6.1
Einstellparameter
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Vorgang:
Einstellen des Schaltpunktes

Vorgang:
Definieren der Sicherheitsschaltung

Vorgang:
Einstellen der Hysterese

6.2 Parametereingabe

6.2.1 Schaltpunkt

Geben Sie den Druck ein, bei dem die Relais abfallen sollen. Je nach Einstel-
lung, z.B. Abschnitt 4.3, werden die Relais von dem ProzeBdruck VOHO oder
V4HO0 angesteuert. Die Druckeinheiten missen Ubereinstimmen.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 V1HO* 200 Schaltpunkt Relais 1
2 - "E" Bestatigt Eingabe

*Fur Relais 2 geben Sie die Parameter sinngeman bei V1H5 ein.

6.2.2 Min/Max Sicherheit

Die Sicherheit definiert, ob die Relais als untere oder obere Grenzschalter ar-
beiten.

e Wird 0 = Min. eingegeben und der ProzeBdruck fallt unter den
Schaltpunktdruck, so fallt das Relais ab: Die Relais-LED leuchtet rot.

* Wird 1 = Max. eingegeben und der ProzeBdruck steigt Gber den
Schaltpunktdruck, so fallt das Relais ab: Die Relais-LED leuchtet rot.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 VIH1* 0 Min. Sicherheit Relais 1
2 - "E" Bestétigt Eingabe

*Fur Relais 2 geben Sie die Parameter sinngemal bei V1H6 ein.

6.2.3 Hysterese

Die Schalterhysterese bestimmt den Wiedereinschaltdruck nach Erreichen des
Min.- bzw. Max.- Grenzwertes (siehe auch Fig. 6.1).

e 7z.B.: Min.- Sicherheit = 100 mbar, Hysterese = 100 mbar
Wiedereinschaltdruck = 100 + 100 = 200 mbar

e z.B.: Max.- Sicherheit = 1900 mbar, Hysterese = 100 mbar
Wiedereinschaltdruck = 1900 - 100 = 1800 mbar

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 ViH2* z.B. 100 Hysterese Relais 1
2 - "E" Bestatigt Eingabe

*Fur Relais 2 geben Sie die Parameter sinngemas bei V1H7 ein.
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6.2.4 Relais bei Alarm

Erkennt die Sicherheitsschaltung des Commutec einen Fehler, so fallt das Sto-
rungsrelais ab: Stérungs-LED leuchtet rot. Der Parameter "Relais bei Alarm"

steuert die Relais 1 und 2 bei einem Stérungsfall.
* Wird 0 eingegeben, so fallt das Relais ab.

* Wird 1 eingegeben, so reagiert das Relais entsprechend dem
zugeordneten Analogausgang.

Schritt Matrix Eingabe Bedeutung
1 Vi1H3* 0 Bei Stérung Relais 1 féllt ab
2 - "E" Bestétigt Eingabe

*Fur Relais 2 geben Sie die Parameter sinngemal bei V1HS8 ein.

Tabelle listet die Relaisschaltmodglichkeiten fur Modus 1.

Sicherheitsschaltung Einstellung VOH7/V4H7  Relaiszustand bei
Storung

Minimum -10% abgefallen

Minimum + 110% angezogen
Minimum letzte MeBwert Zustand bei Stérung
Maximum - 10% angezogen
Maximum + 110% abgefallen
Maximum letzte MeBwert Zustand bei Stérung

6.2.5 Zuordnung Relais / ProzeBdruck

Mit diesem Parameter kbnnen Sie fur die Gerate PMX 672 Z und PMX 677 Z
die Relais den ProzeBdruckanzeigen (VOHO,V4HO) zuordnen (siehe Abschnitt

4.3.2,4.3.3)

Vorgang:
Einstellen Relais bei Alarm

Tabelle 6.2:

Relaiszustand abhéngig von
Sicherheitsschaltung un Einstellung
in V1IH3/V1 H8
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Abb. 6.1
Betrieb als Grenzschalter mit
Verzbgerung

6.3 Relaisbetriebsmodus

Je nach GroBe der Hysterese, sind verschiedene Betriebsmodi méglich:
* Betrieb als Grenzschalter
* Betrieb als Grenzschalter mit Verzégerung (Abb. 6.1)
e Zweipunktbetrieb (Abb. 6.2).

6.3.1 Grenzschalter
Stellen Sie eine niedrige Hysterese ein.

* Das Relais fallt sofort ab nach Uber- bzw Unterschreiten des
Schaltpunkts.

e Es zieht sofort an nach Wiederherstellung des Normalzustands.

Maximum oder oberer Grenzwert

Schaltpunkt
z.B. 1900 mbar

Hysterese
z.B. 400 mbar

abgefallen

angezogen

|

Relais 1 ‘

Lol elNe) ® OO oo O
— A A — &N — AN A
N T N N T N N T N
i RNRY
oder Relais 2 NS Y

Minimum oder unterer Grenzwert

Hysterese

z.B. 200 mbar

Schaltpunkt

z.B. 200 mbar

Relais 2 angezogen abgefallen angezogen ! ZeTt
NN N a3 IR
N T N N T N N T N
oder Relais 1 <i‘9 & 8)

N T N
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6.3.2 Grenzschalter mit Verzogerung

Wollen Sie einen bestimmen Druckbereich einhalten, kdnnen Sie dies Uber die
Hysterese wie folgt einstellen:

* Schaltpunkt auf max. zulassigen Druck setzen.
* Hysterese in zuldssigen Bereich setzen.

Wird der Schaltpunkt Uberschritten, fallt das Relais ab. Es zieht wieder an,
* wenn der Druck = max. zuléassiger Druck - Hysterese
unterschritten wird. (z.B. Pumpe schaltet wieder ein.)

6.3.3 Zweipunktbetrieb

Ein Zweipunktbetrieb wird erreicht, indem die Schalthysteresen so ausgewéhlt
werden, dal3 das eine Relais abféllt und das andere anzieht, siehe Fig. 6.2

Oberer Grenzwert = 1900 mbar
Hysterese 800 mbar.

¢ 7.B. Relais 1:

Unterer Grenzwert = 1100 mbar
Hysterese = 800 mbar

e z.B. Relais 2:

Fallt der Druck unter 1100 mbar;

* Relais 2 fallt ab, Relais 1 zieht an.
Der Druck steigt Gber 1900 mbar:

* Relais 1 fallt ab, Relais 2 zieht an.

Abb. 6.2
Zweipunktbetrieb
Schaltpunkt [\ Relais 1 = max
Relais 1, z.B. N—7 oberer Grenzwert
1800 mbar
Hysterese
Relais 1,2 =
z.B. 800 mbar
Schaltpunkt | [\ / Relais 2 = min
Relais 2, z.B. —
1100 mbar N 7/ unterer Grenzwert
Relais 1 angezogen abgefallen angezogen
o O O [ ~iNe]
T8 R B
Relais 2 abgefallen angezogen abgefallen
§a qay §ay
N T N N T N N T N BA0D4E02
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Abb.. 7.1
Einstellen des Hakenschalters

7. Kommunikation

Es bestehen drei Moglichkeiten, die Commutec-Gerate zu bedienen, d.h.
Werte einzugeben und MeBwerte zu lesen:

* Uber die Bedientasten und das Display auf der Frontplatte des
Commutec-Gerates (PMX 671 Z /672 Z)

* mit Handbediengerat Commulog VU 160/260 Z
* mit Computerinterface ZA 670

Alle Bedienarten benutzen die Matrix-Darstellung der Parameter, die in Kapitel
4-6 beschrieben wird. Wahrend des Datenaustausches mit dem Commulog
oder dem Computerinterface leuchtet die grine Kommunikations-LED an der
Frontplatte des Commutec PMX.

7.1 Wahl des Betriebsmodus

Der interne Rackbus kann wahlweise auf die Kommunikation
e mit dem Commulog VU 160/260 Z oder
e ZA 670 geschaltet werden.

Der Hakenschalter hinter der Frontplatte (Fig.7.1) legt fest, ob mit dem Hand-
bediengerat Commulog VU 160 oder mit dem Computerinterface ZA 670 be-
dient werden soll.

*  Werkseitig ist das Gerat auf das VU 160/260 Z vorbereitet.

Federleiste
Q
©
e
c
£
L ]
1] 171
U N o©
—
co
©oO ©
- QN <
>O N BAOO4EO5
> >
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7.1.1 Bedienung mit dem Commulog VU 160/260 Z

Nach dem AnschluB des Commulog VU 160/260 Z an die Kommunikations-
buchsen sind die Commutec-Gerate bedienbar (beliebige Polung).

* FUr eine detaillierte Beschreibung der Bedienung siehe die
Bedienungsanleitung Commulog VU 160/260 Z.

e Tabelle 7.1 und 7.2 geben einen Uberblick der wichtigsten
Tastenfunktionen.

Taste(n) Funktion
E Einschalten
r\ Auswahl Matrixfeld 00 (VOHO)
Bei Diagnose 16scht Meldung
oooo Auswahl Matrixfeld

U

Diagnose, eventuelle Fehlermeldung wird angezeigt

Taste(n) Funktion

E Start bzw. Ende Parametrierung
oo Auswahl Zifferstelle

oogao Parametereingabe

O0+0 oder Dezimalstelle

O+ 0d

Tabelle 7.1:

Commulog Tastenfunktionen,
Matrixauswahl

Tabelle 7.2:

Commulog Tastenfunktionen,
Parametrierung
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Abb. 7.2:
Verdrahtung des Rackbus

7.2 Bedienung mit dem Computerinterface ZA 670

Der Betrieb mit dem Computerinterface ZA 670 ermdglicht die Verbindung von

bis zu 64 Commutec-Geraten mit einem Rechnersystem, das Uber eine

RS-232C-Schnittstelle verfugt. Der wesentliche anwendungstechnische Vorteil
besteht in der Méglichkeit, MeBdaten automatisch zu erfassen, sowie Commu-
tec-Gerate mittels eines Computers zu konfigurieren. Samtliche Daten eines im
Betrieb befindlichen Commutec-Gerates kdnnen jederzeit von einem externen

Speicher geladen werden (siehe Betriebsanleitung ZA 670).

T o N
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7.2.1 Verdrahtung
Die Verdrahtung des RACKBUS ist entsprechend der Fig.7.2 vorzunehmen.

7.2.2 Inbetriebnahme:

Geréat aus Rack ziehen
Hakenschalter in Richtung Steckerleiste (Fig.7.1)

Gerateadresse einstellen (Fig.7.3)
Gerat in Rack zurlckschieben
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Kapitel 7: Kommunikation

7.2.3 Gerateadresse einstellen

Damit das Computerinterface ZA 670 mit den Commutec-Geraten kommuni-
zieren kann, muf3 jedes Gerat eine individuelle Adresse (Zahlenwert zwischen
0...63) erhalten. Jede Zahl darf nur einmal benutzt werden. Die Einstellung die-
ser Adresse (Zahl) erfolgt Gber einen Binar-Codierschalter. Die Adresse wird

in Feld VOH4 angezeigt.

* Beispiel: Adresse 10

Schalter 2 mit Wertigkeit 2 und Schalter 4 mit Wertigkeit 8 in Stellung

‘on" bringen.
Schalter mit Wertigkeit 1, 4, 16, 32 bleiben in Ausgangsstellung.

Federleiste

Frontplatte -

I=

@©r

[ —
zugeordneter 12481632 =1

Wert
Schalter Nr.| 123456

o

BAOO4EO6

7.3 Matrix-Ebene A

Bei Verwendung des Computerinterface ZA 670 oder des Commulog VU 160/
2607 ist eine weitere Bedienebene, Matrix-Ebene A, zuganglich. Siehe hierzu

Tabelle 7.3.

Matrix Bedeutung

A0 Eingabe der MeBstellenbezeichnung (Tag-Nr.) fur MeBkanal 1

Al Eingabe der MeBstellenbezeichnung (Tag-Nr.) fur MeBkanal 2

A2 Eingabe der Original-Einheit fur MeBkanal 1. Mogliche Einheiten
sind mbar, bar, psi, Ib/ft? ft H20, in Hg, mm Hg, Torr, m H20, atm,
kgf/cmz, g/cmz, MPa, hPa

A3 Eingabe der Einheit fur MeBkanal 1

A4 Eingabe der Original-Einheit fur MeBkanal 2

A5 Eingabe der Einheit fur MeBkanal 2

AB Nicht belegt

A7 Nicht belegt

A8 Nicht belegt

A9 Nicht belegt

Abb. 7.3
Einstellen der Geréteadresse

Tabelle 7.3
Matrix-Ebene A
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Kapitel 8: Diagnose und Stérungsbeseitigung

Sicherheitsschaltung

8. Diagnose und Storungsbeseitigung

Das Commutec PMX bietet zwei Moglichkeiten an eine Diagnose durchzu-
fUhren:

* FEin Diagnosemode
¢ Ein simuliertes Bedienmode

8.1 Verhalten bei Funktionsstorung

Ein Fehler wird durch Leuchten der roten Stor-LED gemeldet:
* Blinkende LED bedeutet "Warnung", Messung lauft weiter.
¢ Dauerleuchtende LED bedeutet "Stérung”, Messung fallt aus.

Folgende Funktionen werden dadurch ausgeldst:
e Storrelais fallt ab.

* Analogausgang geht in den in Feld VOH7 bzw. V4H7 gewahlten
Zustand (-10 %, +110 % vom gewahlten MeBbereich oder letzter
MeBwert)

* Relais 1 verhdlt sich entsprechend dem in Feld V1H3 gewé&hlten
Zustand.

* Relais 2 verhalt sich entsprechend dem in Feld V1H8 gewahlten
Zustand.

In Feld VIH3 bzw. V1H8 bedeutet
¢ 0O: Grentwertrelais fallt im Storfall ab

* 1: Grenzwertrelaisschaltverhalten entsprechend dem gewéhlten
Sicherheitsverhalten (Min. / Max.) des Analogausgangs.

Sowohl bei blinkender, als auch bei dauernd leuchtender LED erfolgt in Feld
VIOHO eine Diagnosemeldung. Die jeweils letzte Diagnosemeldung wird in Feld
VOH1gespeichert. Diese Meldung la8t sich durch Drlcken der Eingabetaste
|6schen.
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Kapitel 8: Diagnose und Stérungsbeseitigung

8.2 Liste Diagnose-Kodes

Stérungen (Stérungsrelais fallt ab) tragen die Kode-Nr. E 100 bis E 599, War-
nungen (Stérungrelais bleibt angezogen) tragen die Kode-Nr. E 600 bis E 699.
Betrifft die Stérung nur einen MeBkanal, so kann auf dem anderen MeBkanal

weitergemessen werden.

Hinweis: Weitere Informationen zur Stérungsbeseitigung finden Sie in der
Serviceanleitung

Kodes Kanal Ursache Beseitigung
E 101-106 - Elektronische Beseitigung durch
Geréatefehler E+H Service
E 107 Spannung der Sofort
eingebauten Batterie Eingabeparameter in
zu niedrig Tabelle 8.2, Abschnitt
8.4, einschreiben!
Danach umgehender
Batteriewechsel
durch unterwiesenes
Personal
E201-202 1 Fehler im Cerabar Cerabar Uberprtfen
E 301-302 2 Fehler im Cerabar Cerabar Uberprufen
E 400 1+2 Fehler im Cerabar Cerabar und
oder Zweidrahtleitung | Zweidrahtleitung
Uberprufen
E401 1 Fehler im Cerabar Cerabar und
oder Zweidrahtleitung | Zweidrahtleitung
Uberprufen
E402 2 Fehler im Cerabar Cerabar und
oder Zweidrahtleitung | Zweidrahtleitung
Uberprufen
E 600 1 Interner Prifcode der | Bei kurzzeitigem
PMF-Ubertragung Auftreten ohne
Bedeutung
E 601 2 Intern"er Prifcode der Bei kurzzeitigem
PMF-Ubertragung Auftreten ohne
Bedeutung
E 613 1 Geratim Nach Ende des
Simulationsbetrieb Simulationsbetriebes
Geratin gewUlnschte
Betriebs-art
zurlckschalten
E614 2 Geratim Nach Ende des
Simulationsbetrieb Simulationsbetriebes
Geratin gewUlnschte
Betriebs-art
zurlckschalten

Tabelle 8.1:
Diagnose-Kodes
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Kapitel 8: Diagnose und Stérungsbeseitigung

Fiir Servicepersonal

8.3 Simulation MeBkanal 1 und 2

In Betriebsart 6 bzw.7 (Matrixfeld V8HO) kann die Wirkung der einzelnen Funk-
tionsblécke durch Eingabe von Simulationswerten Gberprift werden. Digitalan-
zeige und Stromsignal entsprechen dabei den Simulationswerten.

Durch die Funktion "Simulation Strom" kann auch das Verhalten von
extern angeschlossenen Geraten (Registriergeréte, Regler,
Grenzschalter usw.) getestet werden.

In den Feldern VOH6 bis VOH9 werden die GroBen Frequenz oder
Ausgangssignal eingegeben. Die 2 GroBen sind jeweils durch die
am Gerét eingestellte Ubertragungsfunktion der jeweiligen
Funktionsblécke miteinander verknupft.

Durch die Neueingabe einer dieser GréBen andern sich automatisch
die anderen GroBen. Der Simulationsbetrieb arbeitet nicht in
"umgekehrter Richtung", d.h. wenn man z.B. einen bestimmten
Ausgangsstrom eingibt, wird nur der Ausgangsstrom erzeugt.

Da das Gerat in Betriebsart 6 und 7 nicht mefBfahig ist, erfolgt eine
Warnung fur den Benutzer (Stor-LED blinkt, aber Stér-Relais fallt
nicht ab. Diagnosemeldung E 613 bzw. E 614 erscheint).

8.3.1 D/A-Abgleich

Der Digital/Analog-Wandler-Abgleich wird werkseitig eingestellt und legt fest,
welcher digitale MeBwert dem analogen Stromausgang entspricht. Diese Ein-
stellung darf nicht verandert werden.Der D/A-Abgleich bleibt auch bei einer
"Rucksetzung auf Werkeinstellung" (Feld VOH5) erhalten.
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Kapitel 8: Diagnose und Stérungsbeseitigung

8.4 Kunden-Einstellung

Bitte tragen Sie nach der Inbetriebnahme die von Ihnen gewahlten Werte in die
freien Felder der Bedienmatrix ein.

HO

HA1

H2

H3

H4

H5

H6

H7

H8

H9

VO

V1

V2

V3

V4

V5

V6

V7

V8

V9

Anzeige Felder

Tabelle 8.2
Bedienparameter
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Stichwortverzeichnis

9. Stichwortverzeichnis

A

Anschluf3 des Cerabars
Anzeigeinstrumente
Austausch des Cerabars

B
Balkenanzeige
Bedienung
Betriebsarten

C
Commulog VU 160/260 Z

D
Diagnose-Kodes
Differenzdruckmessung

E

Einheitsfaktor
Einkanalbetrieb
Einstellparameter

G

Gerateadresse
Geratevarianten
Grenzkontakte
Grenzschalter
Grenzwertkontakte
Grundeinstellung

H
Hysterese

I
Integrationszeit

K
Kalibrierung
Kommunikation

L
LCD-Anzeige

M

Matrix-Ebene A
MeRbereich
MeBwertanzeige
Min/Max Sicherheit

N
Nullfrequenz des Sensors

12,29

33
15,18

17
15,17
13,19, 23

31
.
12
26 - 27
23 -27
13- 18

24

21

16
28 - 31

31
21
18
24

16

P
Parametereingabe

R
Racksyst-Steckkarte
Relais

S

Schaltpunkt
Signalausgange
Signalbereich
Simulation
Spannungsausgang
Spannungsversorgung
Steilheit des Sensors
Stérung
Stérungsanzeige
Stérungsbeseitigung
Stromausgang

T
Tastenfunktionen
Technische Daten

Z

ZA 670 Schnittstelle
Zuordnen der Relais
Zweikanalbetrieb
Zweipunktbetrieb

11, 16, 20, 24

5
26

24

1

20

34
19-22
6

16

22, 25,32
12
32-35
19-22

11
57

30
25
15
27
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